PLAN PRACY OBOWIAZUJACY NA ZJEZDZIE 2 - SOBOTA, NIEDZIELA - 04-05.10.2025r.

sobota 04.10.2025r. niedziela 05.10.2025r.
Lp. 11 TKO.07 Nr | TKO.04 11 TKO.07 Nr | TKO.04
sali sali
8.00- Bhp Podstawy budownictwa Urzadzenia SRK i tacznos$ci Bhp
1. 8.45 AW 13 | kolejowego D.W 13 AW
) D.W
8.50- Bhp Podstawy budownictwa Urzadzenia SRK i tacznosci Bhp
2. 9'35 AW 13 | kolejowego D.W 13 AW
) D.W
5 9 40- xlﬂv\e;struktura kolejowa 13 Eg%ﬁ?v% i())udownlctwa Urzadzenia SRK i lacznosci 13 gll;g robot zw. z kolej ob.
10-25 D.W D'W AlW
_ | Infrastruktura kolejowa RN S Obstuga urzadzen SRK i Org robét zw. z kolej ob.
4, %ﬁfo;_% AW 13 EOIV\?J obiekty inZynieryjne tacznosci 13 |inz.
) ) D.W AW
5 11.30- | Podstawy ruchu kolejowego 13 Kolej. obiekty inzynieryjne ?E;nmoiifrzqdzeﬁ SRK i 13 Utrzymanie kolej ob. inz.
| 1215 AW D.W DWW AW
; - Ocena stanu techn kolej
12.20- | Podstawy ruchu kolejowego Kolej. obiekty inzynieryjne Obstuga urzadzen SRK i b ing J
6. 13.05 | AW 13 D.W facznosci 13 |0b. 1nz.
: : : D.W AW
13.10- Kolejowe pojazdy szynowe Koordynowanie robot Obstuga urzadzen SRK i Ocena stanu techn kolej
7. | 3 AW 13 | kolej. ob. inz. tacznosci 13 |ob. inz.
' D.W D.w AW
Kolejowe pojazdy szynowe Koordynowanie robot o . Koordynowanie robot
8 14.00- | AW 13 | kolei. ob. inz Odprawa pociaggéw na stacji 13 | kolei. ob. inz
- | 1445 j. ob. inz. AW j. ob. inz.
D.W D.W
14.50- | Interoperacyjno$¢ na kolei KOOdel’lO.Wé?.nle robot Technika ruchu kolejowego Koo.rdyno.wa'mle robot
9. 1535 | AW 13 | kolej. ob. inz. AW 13 |kolej. ob. inz.
' D.W D.W
15.40- | Odprawa pociagdw na stacji Koordynowanie robot Technika ruchu kolejowego Koordynowanie robot
10 16.25 | AW 13 |kolej. ob. inz. AW 13 |kolej. ob. inz.
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D W




